LEDrobot

MILAB

Modul pro napajeni a jednoduchou indikaci stavu robota.UmoZriuje
vybér programd v procesoru, pripojeni piezo reproduktoru a Ctyr

LED diod.

1. Technické parametry
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Parametr Hodnota Poznamka
Napéjeni +5V az +12V

Odebirany proud Max 1,5 A Ptes stabilizator.
Vstupni drovné TTL LED sviti v log. 1
Vystupni drovné TTL

Rozmeéry 71x41x25mm
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2. Popis konstrukce

2.1. Zapojeni modulu
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Modul je osazen stabilizatorem 7805, ktery zajistuje stabilizaci napéti z baterii, na modulu je
umisténa ctvefice LED diod ur¢ena k zobrazovani logickych stavt, kvili sniZzeni potfebného
tidictho proudu jsou tyto diody buzeny ptes invertor, jehoZ zbyvajici dvé hradla jsou pouZita

k ptipadnému buzeni reproduktoru.

vcc

Sada 8 spinact je urcena k vybéru programi procesoru, prvni ¢tyfi jsou zapojeny k invertorim a tak
zarovenl mohou rozsvécovat nebo zhasinat LED diody, druh4 ¢tvefice je spolu s PULL-UPy

vyvedena na vystup modulu.

2.2. Mechanicka konstrukce

Modul je realizovan na jednostranné desce ploSnych spoju. V rozich plosného spoje jsou Ctyfi

upeviiovaci otvory pro Srouby M3.
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni a seznam soucastek
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C1 100uF
C3 100nF
D1,D2,D3,D4 LED3mm
EARPHONE-
EA1 PIEZO
J1,J4,J5,J6 JUMP2X3
J2,J3,J8 JUMP2X4
J9 JUMP2
R1,R2,R3,R4,R5,R6,R7,R8, 22k
R9,R10,R11,R12 220
SWi1 DIPSW8
Ut LM7805
u2 74HC04

3.2. Oziveni

Pokud jsou pouZity fungujici soucéstky a spoje jsou spravn¢ provedené bude modul fungovat
napoprvé. Pro jistotu je vhodné pii prvnim zapnuti pouZit regulovatelny zdroj a pfi postupném
zvySovani napdjeciho napéti zkontrolovat, zda je spotfeba v rozumnych mezich.
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